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マイコンカーの製作
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研究目的

ジャパンマイコンカーラリー全国大会
出場を目指してマイコンカーの製作に取
り組んだ

マイコンカーとは
マイコンカーはマイクロコンピュータ（以下マイコンと記載）を搭
載している。

コースの中央の白線をセンサで読み取りながら、自立制御で走行す
る。

コース１周にかかる時間を競う。

コースは１周約５０ｍあり、カーブ・クランク・レーンチェンジな
どで構成されている。

カーブ クランク レーンチェンジ

Basic  Classについて
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マシンのメンテナンス

・センサとセンサーアームの角度調整

・タイヤとコースのメンテナンス

センサとセンサーアームの角度調整

タイヤのメンテナンス

OPテープ

ホイール
タイヤの完成！

シリコン
テープ

スポンジ

液晶基板のプッシュスイッチ
ハンドルのセンタ合わせ

通常走行、カーブ、クランク、レーンチェンジなど
の速度設定

クランクやレーンチェンジ手前のブレーキ力の設定

プッシュスイッチ
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北信越大会 原因

クランク前のクロスラインでスピードを
落としすぎてスムーズにいかなかった。

改良した点

クランクをスピードを落とさずに曲がる
ためにプログラムを追加した。

追加したプログラム
case 24:

i = data_buff[DF_CASE24_PWM];
motor(i,i);
pattern=25;
break;

case 25:
t = data_buff[DF_CASE25_TIME] * 10;
if(cnt12>t){

cnt12=0;
pattern=23;

}
break;

内容
改良前はクランク前のクロスライ
ンでブレーキをかけていたが、ク
ランク検出時にブレーキをかける
ようにした。
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クランクのプログラム改良後

感想

・クランクを行う前にブレーキをかけていた
が、検出するタイミングでかけるようにした
ためプログラムを追加することが大変だった

・センサ調整の際にLEDをなかなか同時につ
けることができず苦労した

Camera Class
Camera Classのマイコンカー
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クランクの手前のクロスラインの写真

カメラで撮影された映像の一部☟
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北信越大会の結果

原因

・会場の明るさにカメラを対応させ
ることができず、上手くコースを読
み込めなかった

・プログラムの調整が不十分だった
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改良した点

コースの読み取りや、カメラの
調整がしやすいようにカメラの角
度を変更できる土台を作製した

改良後の車体

感想
プログラムの調整が思ったより難しく、時間を
かけたが、記録会では完走することができな
かった。

来年のcamera classをする方は、完走して全
国出場を目指してください

ご清聴ありがとうございました！


